1. Pozitia unui punct fata de un segment

Fie A(x1,yl), B(x2,y2) extremitile unui segment din plagt P(a,b) un punct oarecare.
Ecuagia dreptei (AB) este:

Xy
xl yl 1=0,
X2 y2

sau: XL (yl-y2)-yL(x1—-x2) +x1Ly2-x2Lyl=0.
Dreapta (AB) imparte planul in dbgsemiplane, punctele dintr-un semiplan vor avedagice

semn pentru valoarea date determinantul de mai sus. 8

Teorema. Daa un observator parcurge dreapta (AB) de la A la
B, atuncu P(a,b) este la dreapta observatorului:dac
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X2 y2

2. I ntersectia a doua segmente

Fie R(xi,Y)), i=1,...,4 - patru puncte din plan, care detetntiaui segmente: 2, si P3P;.
Vom determina o contle ca cele dolisegmenteasse intersecteze. Folosind rezultatul paragrafului
precedent, cele ddisegmente se intersectéaad sunt indeplinite (simultan) uitoarele doa
condiii:
1. D(R,,R,R,)UD(R,,R,PR,) <0, deci R si P, sunt separate de dreaptaHJ,
2. D(RP,R,R,)OD(R,,P;,P,) <0, deci R si P, sunt separate de dreaptaR#.

3. Pozitia unui punct fata de un poligon oarecare

Fie P=[RPs...RPn+1], cu R=P,:+1 un poligonsi A un punct oarecare.
Probleni: Sa se determine poga punctului A faa de poligonul P (in interioru sau exteriorul
poligonului).

1. Dadci poligonul P este convegvarfurile sunt parcurse in sens trigonometricnat\ este in
interiorul poligonului dag se afi de partea stada fiecirei laturi, deci da& urmitoarele
condiii sunt indeplinite simultan:

D(AP,RP,)>0,i=1n.

2. Poligonul P poateasfie convex sau concav. O dreap@recare intersecteaan poligon intr-un
numar par de puncte. Punctul A este exterior poligonBldaé dreapta orizontalce trece prin
A are la dreapta un nuimpar de intersei cu laturile poligonului P.

Observae. Modul de nuriirare a intersetlor este cel precizat la algoritmul "linie de bad)"
de la transpunerea poligoanelor.

3. Se determiésuma unghiurilor orientate;AP;.1, i=1,...n. Daé aceast sunmi este zero, atunci
punctul A este Tn exteriorul poligonului.



